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Modut obrotowy DMHe 200 / DMVe 600 — sterowany

elektrycznie
Maks. obcigzenie 2000 N / 6000 N, maks. moment obrotowy 120 Nm

1 Opis produktu

Moduty obrotowe sg uzywane w procesach obstugi i montazu
do konwersji energii elektrycznej na ruch obrotowy.

Modut obrotowy pozwala na racjonalne obracanie podzespotu
w celu uzyskania bezpiecznego i ergonomicznego dostepu ze
wszystkich stron.

Wytrzymata przekfadnia slimakowa zapewnia wysoki moment
trzymania na postoju.

Podwadjnie tozyskowany wat wyjsciowy pozwala na osiggniecie
duzych sit osiowych i promieniowych.

Modut obrotowy jest niezwykle trwaty. Komutowany
elektronicznie silnik DC praktycznie sie nie zuzywa.
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2 Zakres obowigzywania
Dokumentacja ta dotyczy produktow:

Poziome i pionowe moduty obrotowe z arkusza katalogowego
M1201. Dotyczy ponizszych typow (numerdw katalogowych):

+ 6508 0236 E
+ 6509 1036 E

Spis tresci
3  Grupadocelowa

1 Opis produktu 1 » specjalisci, monterzy maszyn i linii, z wiedzg fachowg w
2 Zakres obowiqzywania 1 zakresie elektrotechniki.
3 Grupa docelowa 1 Kwalifikacje personelu
4 Symbole i znaki sygnalizacyjne 2 Wiedza fachowa oznacza, ze operator powinien:
. : * by¢ w stanie odczyta¢ schematy i specyfikacje techniczne
S Dla wtasnego bezpieczenstwa 2 produktdéw okreslonych w dokumentach i rysunkach i w
6 Zastosowanie 2 petni je zrozumieg,
* posiadac wiedze specjalistyczng w zakresie funkcjonowania
7 Transport 3 i budowy zastosowanych komponentéw (elektrycznych,
8 Montaz 4 hydraulicznych, pneumatycznych itp.).
9 Uruchomienie 6 Wykwalifikowana osoba, ktéra ze wzgledu na swoje
techniczne wyksztatcenie i doswiadczenie posiada
10  Obstuga 8 wystarczajgcg wiedze i zna odpowiednie przepisy do tego
. stopnia, ze:
11 Konserwacja 8 . -
* moze oceni¢ zlecone mu prace,
12 Rozwigzywanie probleméw 8 * moze identyfikowac¢ potencjalne zagrozenia,
13 Wyposazenie dodatkowe 9 ;na%zrgzpeor;j,]qc niezbedne srodki w celu wyeliminowania
14 Dane techniczne 9 * zna przyjete normy, zasady i przepisy w technice,
» posiada niezbedne umiejetnosci naprawy i montazu.
15  Utylizacja 10
16 Deklaracja wlaczenia 11
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4  Symbolei znaki sygnalizacyjne
/\ OSTRZEZENIE

Obrazenia ciata

Wskazuje mozliwe niebezpieczne sytuacje.

Gdy nie jest przestrzegane grozi $miercig lub ciezkimi
obrazeniami.

N UWAGA

Niewielkie uszkodzenia
Wskazuje mozliwe niebezpieczne sytuacje.
Gdy nie jest przestrzegane grozi lekkimi obrazeniami.

&

@ Wskazéwka

Niebezpieczenstwo dla sSrodowiska

Symbol ten oznacza wazne informacje dotyczace
wiasciwego obchodzenia sie z substancjami
szkodliwymi dla Srodowiska.

Niezastosowanie sie do tych instrukcji moze
prowadzi¢ do powaznych szkdéd w srodowisku
naturalnym.

Znaki nakazu!

Symbol informuje o nakazie uzywania
odpowiednich urzgdzen/wyposazenia ochrony
osobistej itp.

Bedg one skutkowac utratg zdolnosci samoistnego
hamowania lub niepozagdanym ruchem elementu obrabi-
anego.

Podczas montazu czesci mechanicznych nalezy
przytrzymac ptyte czotowa.

* Przekroczenie maksymalnego czasu wigczania moze
powodowac uszkodzenia silnika elektrycznego i uktadow el-
ektronicznych. Nalezy przestrzega¢ danych technicznych.

* W przypadku uszkodzenia lub nieprawidtowego dziatania
komponentéw nalezy niezwtocznie przerwac ich eksploat-
acje!

» Produkt zostat opracowany, zbadany i skonstruowany zgod-
nie z obowigzujgcymi normami w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetyczne;.

Na poczatku eksploatacji nalezy sprawdzi¢, czy nie
wystepujg usterki wbudowanych komponentéw lub
wzajemne oddziatywania miedzy nimi.

O Wskazéwka

Ten symbol oznacza, przydatne wskazowki i szczegdlnie
przydatne informacje. Nie oznacza to niebezpieczenstwa lub
sytuacji szkodliwej.

5 Dla wlasnego bezpieczenstwa

5.1 Informacje podstawowe

Instrukcja obstugi zawiera informacje stuzace do zapobiegania
zagrozeniom podczas instalacji produktéw w maszynie, jak
réwniez informacje i instrukcje dotyczace transportu,
magazynowania i konserwacji.

Tylko przez Sciste przestrzeganie tych instrukcji mozna unikng¢
wypadkow i uszkodzenia mienia, jak rowniez uzyskaé
bezproblemowe dziatanie produktu.

Przestrzeganie instrukcji obstugi dodatkowo wplywa na:

« redukcje czasu przestojow i kosztéw napraw,

» zwiekszenie zywotnosci produktow.

O Wskazéwka

Niniejsza instrukcja nie zastepuje instrukcji operacyjnej dla
maszyny.

5.2 Bezpieczenstwo
Unikac¢ kolizji i blokad napedu lub czesci mechanicznych.
Moga one powodowacé uszkodzenia mechanizmoéw
wewnetrznych.

* Ruch obrotowy ptyty kotnierzowe;j i jej czesci
mechanicznych!
Ustawi¢ predkos¢ napedu zgodnie z opracowang koncepcijg
zabezpieczen, ogolnymi wytycznymi i normami lub zain-
stalowac urzgdzenie ochronne!

* W przypadku przekroczenia maksymalnego momentu obro-
towego naped wylgcza sie.
Po zmniejszeniu momentu obrotowego mozna wznowi¢
prace w trybie sterowania przyciskami.

* Przekraczanie maksymalnego momentu zatrzymania oraz
uderzenia mogg powodowac uszkodzenia w przektadni.

Kwalifikacje personelu w zakresie elektroniki
Wszystkie prace moze przeprowadzac¢ wytgcznie personel,
ktory dzieki swojemu wyksztatceniu fachowemu w zakresie
elektrotechniki jest w stanie oceni¢ powierzone prace i ro-
zpozna¢ mozliwe zagrozenia.

5.3  Sprzet ochrony osobiste;j

Y. A Podczas prac przy produkcie, nosié rekawice

N | ochronne!

y

6 Zastosowanie

6.1 Przeznaczenie

Moduty obrotowe sg przeznaczone do uniwersalnego sto-

sowania w procesach montazowych i obstugowych.

Sa one wykorzystywane w przemysle do racjonalnego, szyb-

kiego i bezpiecznego obracania przedmiotow.

Wykorzystanie zgodne z przeznaczeniem obejmuje rowniez:

* maks. sily i/lub momenty przytozone na napegdzie i elemen-
cie napedzanym, tylko z wartosciami podanymi w danych
technicznych;

* wykorzystanie tylko w zamknietych, niezapylonych pom-
ieszczeniach;

» wykorzystanie w zakresie granic parametrow podanych w
danych technicznych (patrz arkusz katalogowy lub rysunek
montazowy);

» wykorzystywanie w sposéb opisany w instrukcji eksploat-
acji;

* przestrzeganie termindéw konserwaciji;

» personel wykwalifikowany lub przeszkolony odpowiednio do
powierzonych czynnosci;

* montaz czesci zamiennych tylko o identycznych
specyfikacjach jak czesci oryginalne.
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6.2 Niewtasciwe uzycie
/N OSTRZEZENIE 1a
Urazy, zniszczenie mienia lub problemy funkcjonalne!
* Produkt nie moze by¢ otwierany. Niedopuszczalne jest 1
wprowadzanie jakichkolwiek zmian w konstrukcji produktu,
z wyjatkiem tych uwzglednionych w instrukcji obstugi! =
(v}
Uzytkowanie produktow jest niedozwolone:
* Do uzytku domowego. o
» Do stosowania na jarmarkach i w parkach rozrywki. @@
* W przetworstwie zywnosci lub w obszarach ze specjalnymi @ @
przepisami dotyczacymi higieny. y 0@
* W kopalni. Lg_
* W strefach ATEX (w wybuchowym i agresywnym 4
Srodowisku, np. gazy i pyty wybuchowe).
» Jesli efekty fizyczne (prady spawania, drgania lub inne) lub ® 2
oddziatujgce chemicznie media prowadzg do uszkodzenia ®
uszczelnien (odporno$¢ materiatu uszczelniajgcego) lub el-

ementéw, przez co moze dojs¢ do nieprawidtowego
dziatania funkcji lub przedwczesnej awarii.

Rozwigzania specjalne dostepne na zapytanie!

7 Transport
/\ OSTRZEZENIE

-

Il. 1: Miejsce do podnoszenia za pomocg wdzka widtowego
(wersja pozioma 6508 0236 E)

Obrazenia wskutek btednego zamocowania!

* Niestabilny produkt wskutek niewtasciwego transportu.

* Podczas podnoszenia i opuszczania tadunku nie wolno
przebywac w strefie zagrozenia.

* Korzystaé z wtasciwych srodkéw transportu.

* Uwzgledni¢ mase produktu.

* Zapewni¢ bezpieczne mocowanie (patrz znak srodka
ciezkosci).

N UWAGA

Uszkodzenie poprzez niewtasciwy transport!
Produkt transportowa¢ w wyznaczony sposoéb.

@7 Podczas prac przy produkcie, nosi¢ rekawice
| ' ochronne!

\ R

: | ochronne!

A \ Podczas prac przy produkcie, nosié¢ buty
\! L‘

Produkt jest dostarczany na palecie transportowej i mozna
przewozi¢ go na miejsce przeznaczenia oraz podnosic z palety
tylko za pomocg odpowiedniego wozka lub podnosnika
(uwzgledni¢ mase) (patrz ilustracja).

Il. 2: Miejsce do podnoszenia za pomocg wozka widtowego
(wersja pionowa 6509 1036 E)

1 Gwint do montazu $ruby | 1a Sruba oczkowa (nie wcho-

oczkowej dzi w zakres dostawy)

Do celéw transportu i dla utatwienia montazu w obudowie
modutu obrotowego przewidziany jest gwint M8 na $ruby ocz-
kowe.
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8 Montaz
8.1 Zabudow.a
/\ OSTRZEZENIE

8.1.1  Wersja do obcigzen poziomych i pionowych

Niebezpieczenstwo urazu wskutek spadnigcia elementow!
Niektdre produkty majg duzy ciezar i w razie spadnigcia moga
spowodowac urazy.

Produkty nalezy prawidtowo transportowac.
Nalezy uzywaé srodkéw ochrony indywidualne;.

Informacje o ciezarach sg podane w rozdziale ,Dane tech-
niczne”.

N UWAGA

Ciezki przedmiot moze spas¢

Produkty niektorych typéw majg duzg mase. Podczas
transportu muszg by¢ zabezpieczone przed spadnieciem.
Informacje o masach sg podane w rozdziale ,Dane tech-
niczne”.

Sity poprzeczne i wymuszone warunki!

Sity poprzeczne i wymuszone warunki mogg prowadzi¢ do
przedwczesnej awarii produktu.

Nie dopusci¢ do przecigzenia.
Maksymalne sity i momenty znajdujg sie w instrukciji
obstugi.

Maks. dop. moment obrotowy uruchamianial

Nie wolno przekracza¢ maks. dop. momentu obrotowego
uruchamiania na wale uruchamiajgcym.

Moze do tego dojs¢é m.in. w wyniku ograniczenia drogi
ruchu zamontowanego przez klienta elementu uruchami-
ajgcego (dzwignia reczna lub nozna) przez podioge lub inng
przeszkode zewnetrzna.

Il. 3: Komponenty, wersja pozioma
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8.1.2 Zabudowa wyposazenia dodatkowego.

Il. 4: Komponenty, wersja pionowa

a Plyta kotnierzowa
al Gwint (4 x M10) do mon-

b
c

tazu konstrukc;ji klienta
Blacha ochronna

Kabel przytaczeniowy 2 x
1,5 mm?, dlugosc ok. 3
m.

1=+24V
2=0V (GND),
ponumerowane

Gniazdo przytgczeniowe
do przetgcznika
recznego lub noznego
(akcesorium)

Gwint (4 x M10) do mon-
tazu modutu obrotowego
Tabliczka znamionowa
Silnik elektryczny z prze-
ktadnig

Obudowa z ukfadem
sterowania

Widok w kierunku strzatki

Il. 5: Przetgcznik reczny

1 Klawisz ,Obroty w
kierunku zgodnym z
ruchem wskazowek
zegara”

2 Klawisz ,Obroty w

ruchu wskazéwek
zegara”

kierunku przeciwnym do

3 Hak do mocowania

Il. 6: Przetgcznik nozny

1 Klawisz ,Obroty w
kierunku zgodnym z
ruchem wskazéwek
zegara”

2 Klawisz ,Obroty w

kierunku przeciwnym do
ruchu wskazowek
zegara”
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8.1.3 Podiqcz_enie produktu
/N OSTRZEZENIE

Urazy przez nieostoniete produkty!

» Spadek produktu przez nieprawidtowe mocowanie!

* Modut przymocowac do podtoza.

* Przy obcigzaniu momentami granicznymi (patrz Dane
techniczne) zalecamy zastosowanie dodatkowych ptyt
bazowych (Opcja) w celu optymalnego potgczenia.

N UWAGA

a Stot bazowy Klienta
b Katownik z ptytg Klienta

¢ Wzrost po stronie
klientéw

8.1.4  Podiaczenie konstrukciji Klienta

N UWAGA

Zniszczenie czesci skladowych!

Podczas montazu elementéw na ptytce kotnierza, upewnic sie,
ze Sruby nie wystaje.

W przeciwnym razie moze dojs¢ do blokady i zniszczenia.
Zniszczenie wewnetrznych czesci skladowych!

Wstrzgsy i drgania moga doprowadzi¢ do zniszczenia modutu.
Podczas mocowania konstrukgji Klienta do ptyty modutu nalezy
zabezpieczy¢ elementy przed upadkiem.

O Wskazéwka

Pozycja zamocowania zalezy od typu modutu obrotowego.

]
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Rys. 7: Mozliwosci przymocowania

Rys. 8: Mozliwosci przymocowania

Sruby wystajace

Podczas montazu elementow na ptytce kotnierza, upewnic sie,
ze Sruby nie wystaja.

W przeciwnym razie moze dojs¢ do blokady i zniszczenia.
Udary podczas instalacji

Wstrzgsy i drgania mogg doprowadzi¢ do uszkodzenia watu i
elementéw nosnych.

» Podczas mocowania kotnierza do zabudowy, ptyte
przytgczeniowg nalezy zabezpieczyc.

1. W celu utatwienia montazu konstrukcji wiehczacej przez
uzytkownika w ptycie kotnierzowej wykonano otwory lub
gwinty (M10 lub &10,5 mm).

Nalezy wykorzystaé wszystkie przewidziane do tego celu
otwory!

2. Przykreci¢ konstrukcje wienczacg do ptyty kotnierzowe;j.

O Wskazéwka

Ryzyka przez Konstruktione potaczenia klienta
Zagrozenia wynikajgce z konstrukcji przytagczeniowej Klienta
muszg by¢ przewidziane przez Klienta.

Jezeli ciezar roztozony jest nierdbwnomiernie zaleca sie
zastosowanie przeciwciezaru. W przeciwnym razie moze dojs¢
do niepozadanego kotysania. Okreslone maksymalne momenty
obrotowe mogg wystepowac w stanie spoczynku (patrz dane
techniczne).

Wystepujgce sity i momenty muszg by¢ brane pod uwage przez
operatora.

9 Uruchom_ienie
/\ OSTRZEZENIE

Urazy przez zmiazdzenie!

Elementy skltadowe produktu wykonujg ruch, to moze

prowadzi¢ do kontuz;ji.

» Nalezy usung¢ czesci ciata i obiekty z przestrzeni roboczej!

Urazy ciata!

Poprzez wystajgce czesci moze dojs¢ do urazéw.

* Rece i palce trzymac¢ z dala od krawedzi!

Obrazenia i porazenia czesciami przewodzacymi!

* Przed przystgpieniem do prac obstugowych wytgczy¢
napiecie. Urzgdzenie musi by¢ wtasciwie izolowane.

* Nie wolno otwierac skrzynek elektrycznych w urzgdzeniach
znajdujgcych sie pod napieciem

» Wszystkie prace elektryczne muszg by¢ wykonane przez
wykwalifikowanego elektryka.
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9.1 Przygotowanie do uruchomienia

Przed uruchomieniem nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce kon-

trole:

* sprawdzi¢ modut obrotowy pod kgtem ewentualnych usz-
kodzen;

* sprawdzi¢, czy wtyczki sg stabilnie wetkniete;

« uzytkownik musi przymocowacé kable w taki sposéb, aby nie
podlegaty one zginaniu ani ciggnieciu i nie mogty zostac us-
zkodzone w inny sposéb;

* modut obrotowy zostat opracowany i skonstruowany zgod-
nie z obowigzujgcymi normami w zakresie kompatybilnosci
elektromagnetycznej EN 61000-6-2 i EN 61000-6-4.

Nalezy sprawdzi¢, czy nie wystepujg usterki wbudowanych
komponentéw lub wzajemne oddziatywania miedzy nimi.

9.1.1 Podtagczanie zasilania elektrycznego

Zasilanie elektryczne jest dostarczane przez zewnetrzny za-

silacz impulsowy (patrz akcesoria).

Mozna réwniez uzy¢ zasilacza impulsowego 24 VDC 20 A

zabezpieczonego przed zwarciem.

* Podtaczy¢ kabel przytgczeniowy do zasilacza.
Przyporzadkowanie gniazd:

1=+24V
2=0V (GND),
ponumerowane
9.1.2  Podtgczanie przetgcznika recznego lub noznego

* Podtaczy¢ przetacznik reczny lub nozny do gniazda modutu
obrotowego i przymocowac dotgczong srubg. Moment do-
krecania: 0,4 Nm.

9.1.3  Wiaczanie zasilania elektrycznego
W celu konfiguracji napedu obrotowego i uktadu sterowania
nalezy wtgczy¢ zasilanie elektryczne.

9.1.4  Ruch do potozenia podstawowego (zerowego)

Nacisna¢ klawisz kierunkowy (T lub {) przetacznika recznego
lub noznego (patrz akcesoria). Obroci¢ ptyte kotnierzowa (z
konstrukcjg) do zagdanego potozenia podstawowego
(zerowego).

9.1.5 Zapamietywanie potozenia podstawowego
(zerowego)

W celu zapamiegtania potozenia podstawowego wcisng¢ oba
klawisze kierunkowe przetgcznika recznego lub noznego jed-
noczesnie i przytrzymac przez trzy sekundy. Aktualne potoze-
nie zostanie zapamietane jako potozenie podstawowe
(zerowe).

9.1.6 Interfejs nadrzednego uktadu sterowania
Nadrzedny ukiad sterowania moze otrzymac¢ informacje o o-
sigganiu potozen za pomoca sygnatu interfejsu ,Osiagnieto
potozenie (5)”. Sygnat interfejsu ,Btad (6)” udziela informacji o
istniejacym btedzie; moze go odebra¢ nadrzedny ukfad stero-
wania.

9.1.7 Ustawianie predkosci obrotowej

/\ OSTRZEZENIE

1 6
Bt
2—— _—5
_i:_/
P X
3 k3 4

Il. 9: Przyporzadkowanie przytgczy

1 Wyjscie +24 V (dla 4 Wejscie ,,Obroty w
przetgcznika recznego) kierunku przeciwnym do

2 GND ruchu wskazéwek

3 Wejscie ,Obroty w zegara”
kierunku zgodnym z 5 Wyjscie ,Potozenie o-
ruchem wskazéwek siggniete” +24 V
zegara” 6 Wyjscie ,Btad”

Ryzyko obrazen w wyniku ruchu obrotowego ptyty
kotnierzowej i jej czesci mechanicznych!

Ustawi¢ predkosc¢ zgodnie z opracowang przez klienta
koncepcjg zabezpieczen, ogdéinymi wytycznymi i normami lub
zainstalowac urzadzenie ochronne!

Il. 10: Potozenie elementéw na panelu
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1 Potencjometr dostrojczy
do ustawiania kata
blokady

2 Dioda LED sygnalizujgca | 4
nieprawidtowe dziatanie

3 Potencjometr dostrojczy
do ustawiania predkosci
obrotowej

Potencjometr dostrojczy
do ustawiania rampy

hamowania

Predkos¢ obrotowg mozna ustawi¢ za pomocg potencjometru
dostrojczego na panelu sterowania.

W tym celu nalezy otworzyé pokrywe uktadu sterowania.
Ostroznie obréci¢ gatke potencjometru dostrojczego za pomocg
srubokreta do osiggniecia zgdanej predkosci obrotowej.

Z powrotem zamkng¢ pokrywe.

9.1.8 Ustawianie kata blokady

Kat blokady jest ustawiony fabrycznie na kat 90°. Oznacza to,
ze modut obrotowy automatycznie zatrzymuje sie po osi-
agnieciu kazdych 90°.

Mozna jednak dostosowac to ustawienie do aktualnych wyma-
gan.

Kat ten mozna zmieni¢ za pomoca potencjometru dostrojczego
oznaczonego na panelu sterowania literg E w nastepujgcych
krokach:

* Pol. 0 - kat blokady 90° (ustawienie fabryczne)

* Pol. 3 - kat blokady 45°

» Pot. 7 — kat blokady 60°

* Pot. 10 — kat blokady 180°

9.2 Ustawianie wartosci hamowania

Wartos¢ hamowania podczas przerwania ruchu mozna ustawi¢
za pomoca potencjometru dostrojczego na panelu sterowania.
W tym celu nalezy otworzy¢ pokrywe uktadu sterowania. Ost-
roznie obrécic¢ gatke potencjometru dostrojczego za pomocag
Srubokreta do osiggniecia zgdanej wartosci hamowania. Z
powrotem zamknagé pokrywe.

10 Obsluga_
/\ OSTRZEZENIE

Ostroznie obroci¢ gatke potencjometru dostrojczego za pomocg
Srubokreta do osiggniecia zgdanej predkos$ci obrotowej.
Z powrotem zamkng¢ pokrywe

11 Konserwacja

11.1 Czyszczenie
Obstuga codzienna polega na przeprowadzeniu nastepujacych
Czynnosci:

1. Czyszczenie chusteczkami lub szmatkg powierzchni
zewnetrznych.

2. Czesci metalowe (np. ptyty, prowadzenia) delikatnie
naoleic.

11.1.1 Kontrole comiesigeczne

« Kontrola wzrokowa.

» Kontrola jednostki pod katem uszkodzen, ewentualne
usterki muszg zostac usuniete.

« Kontrola ruchu poziomego i promieniowego, ewentualne
usterki naprawic.

» Kontrola srub potgczeniowych, luzne sruby dokrecié.

11.1.2 Obstuga roczna

Zasilacz musi by¢ regularnie sprawdzany przez osobe
wykwalifikowang. Przynajmniej raz w roku sprawdzi¢
poprawnos¢ dziatania.

11.2 Naprawa
O Wskazdéwka

Urazy przez zmiazdzenie!

Elementy sktadowe produktu wykonujg ruch, to moze
prowadzi¢ do kontuzji.

* Nalezy usung¢ czesci ciata i obiekty z przestrzeni roboczej!

Urazy ciata!
Poprzez wystajgce czesci moze dojs¢ do urazéw.
* Rece i palce trzyma¢ z dala od krawedzi!

Ukfad sterowania pracuje w tzw. trybie klawiszowym.

Po nacisnieciu lewego lub prawego klawisza kierunkowego
naped wykonuje wybrany obrét. Jezeli klawisz zostanie zwol-
niony podczas ruchu, naped natychmiast sie zatrzyma.

10.1 Ustawianie predkosci obrotowej

/\ OSTRZEZENIE

Napraw
* Naprawy mogg by¢ wykonywane wytgcznie przez serwis
techniczny Rémheld!

11.3 Trwatosé

Modut powinien zosta¢ sprawdzony przez serwis Rdmheld po
okresie 1.000.000 cykli obrotowych (po ¥ obrotu) lub po
okresie 2 lat od uruchomienia.

12 Rozwigzywanie probleméw
/N UWAGA

Ryzyko obrazen w wyniku ruchu obrotowego ptyty
kotnierzowej i jej czesci mechanicznych!

Ustawi¢ predkosc zgodnie z opracowang przez klienta
koncepcjg zabezpieczen, ogdinymi wytycznymi i normami lub
zainstalowa¢ urzadzenie ochronne!

Predkos¢ obrotowa mozna ustawi¢ za pomocg potencjometru
dostrojczego na panelu sterowania.
W tym celu nalezy otworzy¢ pokrywe uktadu sterowania.

Naprawa tylko przez personel !

* Wszystkie prace muszg byé wykonywane przez
pracownikow Rémheld.

12.1 Wykrywanie btedu / kod bledu

Czynniki zewnetrzne lub wewnetrzne usterki mogg powodowaé
nieprawidfowe dziatanie modutu.

Uktad sterowania przeprowadza szereg kontroli i zgtasza
usterki za pomocg kodu btedu komunikowanego przez miganie
diody LED na zintegrowanym panelu sterowania.

Jest to dostrzegalne wzrokowo, a takze odbierane przez nad-
rzedny uktad sterowania jako sygnat interfejsu ,Komunikat: kod
btedu”.

Kod btedu sktada sie z szeregu impulsoéw swietinych, po
ktérych nastepuje przerwa.

Aby rozpozna¢ kod btedu, nalezy policzy¢ impulsy Swietlne
miedzy przerwami.

Wykrywane obecnie btedy sg przedstawione w nastepujgcej ta-
beli.
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14 Dane techniczne
Maks. dopuszczalne obcigzenia

Kod Przyczyna

btedu

2 Reset procesora podczas polecenia ruchu

3 Zbyt niskie napiecie zasilania uktadu sterowania

4 Zbyt wysokie napiecie zasilania uktadu sterowania
Niedopuszczalne stany sygnatu elektroniki

8 komutacyjnej

9 Przekroczono wzgledny czas wigczania
Wysokie przetezenie w wyniku wady komponentu

10 (zwarcie skrosne)

11 Podczas zasterowania nie ptynie prad silnika
Modut obrotowy zostat przecigzony lub zabloko-

12 wany

12.2 Usuwanie usterek

Il. 11: Osi przytozonych siti momentéw obrotowych, poziome

Usterka Przyczyna Usuwanie
Kat blokujacy Nieprawidtowo Ponownie ustawi¢
(90°) jest ustawione pofoze- | potozenie podsta-
przekraczany nie podstawowe wowe (zerowe)
(zerowe)
Zbyt szybki ruch Zmniejszy¢ pred-
obrotowy kos¢ obrotowg
Maks. Zmniejszy¢ mo-

dopuszczalne mo- | menty
menty obrotowe
zostaly prze-

kroczone.
Modut stoi i nie Zasilanie zostato Przywrdéci¢ zasila-
rusza, nawet przy | odciete nie
weisnigtym Maks. Zmniejszyé mo-
przycisku. dopuszczalne mo- | menty

menty obrotowe
zostaly prze-
kroczone.

Zewnetrzna blo- Zdja¢ blokade
kada elementu
lub urzadzenia

Za duzy luz Zuzycie lub maks. A Ostroznie!

katowy ptyty dopuszczalne mo- | prgce wykonuje

kotnierzowej menty obrotowe | tylko personel ser-
zostaty wisowy Rémheld
przekroczone.

13 Wyposazenie dodatkowe
O Wskazowka

Akcesoria
* Patrz karta katalogowa.

Il. 12: Osi przytozonych sit i momentéw obrotowych, pionowe

Parametry
65080236E 65091036E

Maks. dopuszczalna sita
Fx, [N] 2000 2000
Fy, [N] 2000 2000
Fz, [N] 1000 6000
Maks. moment Mz, w stanie 120 120
napedzanym [Nm]
Maks. moment zatrzymania 350 350
Mz, bez szarpnigcia [Nm]
Maks. dopuszczalny moment, | 800 800
suma Mxyz [Nm]
Kat obrotu 360° 360°
Katy blokujgce, wstepnie 4 x 90° 4 x 90°
ustawione
Maks. predkosc¢ obrotowa, 7,5 7,5
[1/min]
Predkosci rozruchu i zjazdu dajg dtugos¢
cyklu wynoszgcg 3 s
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Maks. czas wigczenia 25%, 1 minw | 25%, 1 min
stanie w stanie
wigczonym wigczonym

Klasa ochronnosci IP50 IP50

Zuzycie energii przy maks. 20 20

momencie obrotowym, A

Napiecie zasilania, V DC 24...30 24...30

Masa 23 kg 23 kg

Powierz- Obudowa czarna ano- czarna

chnie: przektadni i sil- dowana, anodo-

nik wana,

Ptyta kotnier- czarna oksy- | czarna ok-

zowa i blacha dowana sydowana

ochronna

Obudowa szara Szara

uktadu stero-

wania

Obudowa silnika | odlew odlew
cynkowy, cynkowy,
blyszczgcy btyszczacy

W przypadku obcigzen mimosrodowych zaleca si¢ zrowno-

wazenie ich za pomocg przeciwwag. W stanie spoczynku moga

wystgpi¢ podane momenty maksymailne.

Zuzycie energii

I A]

18
14
10

40

80

120 M [Nm]

Il. 13: Wykres zuzycia energii

M moment obrotowy [Nm]

zuzycie energii [A]

Tolerancja parametrow +20% przy temperaturze otoczenia
20°C w stanie wtgczonym!

O Wskazéwka

Wiecej szczegétow
Dalsze dane techniczne zawarte sg w karcie katalogowe;j.

M1201

15 Utylizacja

Niebezpieczenstwo dla sSrodowiska
Z powodu mozliwego zanieczyszczenia
@ srodowiska, poszczegodlne elementy muszag
by¢ utylizowane przez licencjonowang firme
specjalistyczna.
Ro6zne materiaty musza by¢ utylizowane zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami i regulacjami oraz warunkami
Srodowiskowymi.
Szczegodlng uwage przywiazuje sie do usuwania elementéw
zawierajgcych pozostatosci cieczy roboczej. Instrukcje
dotyczgce usuwania zawarte w karcie charakterystyki muszg
by¢ przestrzegane.
Podczas utylizacji urzgdzen elektrycznych i elektronicznych

(np. systemy pomiarowe, czujniki zblizeniowe, itp.) nalezy
przestrzegac lokalnego prawa i przepisow.
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16 Deklaracja wlaczenia
Producent

R6mheld GmbH Friedrichshiitte
RomheldstralRe 1-5

35321 Laubach, Germany

Tel.: +49 (0) 64 05/ 89-0

Fax.: +49 (0) 64 05/ 89-211
E-Mail: info@roemheld.de
www.roemheld.de

Dokumentacja Techniczna - Przedstawiciel:
mgr inz. (FH) Jurgen Niesner, Tel.: +49(0)6405 89-0

Niniejsza deklaracja dotyczy nastepujacych produktow:

Poziome i pionowe moduly obrotowe z arkusza katalogowego
M1201. Dotyczy ponizszych typow (numerdw katalogowych):

* 65080236 E
* 65091036 E

Wymienione produkty zostaty zaprojektowane i
wyprodukowane zgodnie z dyrektywg 2006/42 / EG (EG-
MSRL) w aktualnie obowigzujacej wersji i obowigzujgcymi
przepisami technicznymi.

Wedtug EG-MSRL produkty te nie sg gotowe do uzycia i sg
przeznaczone wyfgcznie do instalacji w maszynie, urzgdzeniu
lub systemie.

Zastosowano nastepujgce inne dyrektywy UE:

2006/42/EG, Dyrektywa Maszynowa [www.eur-lex.europa.eu]
* 2011/65/EU, RoHS

2014/30/EU, EMV - Dyrektywa kompatybilnosci elektromag-
netycznej EMC [www.eur-lex.europa.eu]

Zastosowano nastepujgce zharmonizowane normy:

DIN EN I1SO 12100, 2011-03, Bezpieczehnstwo maszyn, Pojecia
podstawowe, ogélne zasady projektowania (wymiana na
czesc 1i2)

EN ISO 13849-1:2023-12, Bezpieczenstwo maszyn -- Elementy
systeméw sterowania zwigzane z bezpieczenstwem --
Czesé 1: Ogolne zasady projektowania

EN ISO 13849-2, 2012, Bezpieczehstwo maszyn -- Elementy
systeméw sterowania zwigzane z bezpieczenstwem --
Czes¢ 2: Walidacja

EN 60204-1; 2009, Bezpieczenstwo maszyn -- Wyposazenie
elektryczne maszyn -- Cze$¢ 1: Wymagania ogoéine

Produkty mozna uruchomi¢ dopiero po ustaleniu, Zze maszyna,
w ktorej produkt ma zosta¢ zainstalowany, jest zgodna z
przepisami dyrektywy maszynowej (2006/42 / WE).

Producent zobowigzuje sie do przekazywania specjalnych
dokumentéw produktoéw organom krajowym na zgdanie.
Dokumenty techniczne zgodnie z zatgcznikiem VIl cze$é B
zostaty utworzone dla produktéw.

Ewgeni Schleining
Rozwdj lidera zespotu MH

Rd&mheld GmbH
Friedrichshiitte

Laubach, 08.07.2024
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